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I-Systèmes conservatifs: l’oscillateur harmonique.



 

1    
 

      
 

                    

équation d' ellipse unedécrit  systèmedu  tifreprésentapoint  le ) , ( phase deplan  le Dans/ *

. vibrationla àrapport par  avance

 quadratureen est  )
2

t  ( cos     )t  (sin    t)(  e vibratoir vitesseLa/ *

 
 

   tanet                                         

:finalementsoit 

 )(sin   

  ) ( cos   
 0 tà donc

 )t  (sin    t)(est   e vibratoir vitessela

 ) 0 t( 

 ) 0 t( 
 0 tà

:effeten ;et    constantes 2 lescalculer  de permettent initiales conditions Les

 temps.des originel' à phase et     vibrationla de maximale amplitude  

 )t  ( cos  ) t (   donc  (t) Re     ) t (

IC x IC   ) B ,A (où       e B   e A  (t)

  j   ret      j   r   : IC dans solutions 2 donc      0        r  

:soit 0,Aet   eA (t)pour  obtenu est   tiquecaractéris polynôme Le

:s vibrationLes/ *

0
2

m
2

2.

m
2

2

.

00m00m

.

00

.

0

2

0

.
2

02

0m

.

00m

0m

00m

.

.

0

.
0

m

m

0m

cc  jc  jc

0201

2

0

2

r t

00
























































































c

ttc



• II- Vibrations amorties.

*/ Amortisseur visqueux linéaire de coefficient de frottement a

La masse de l’amortisseur sera supposée négligeable.
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*/Equation des vibrations:
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*Régime critique.

*Régime pseudo-périodique.
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III- Vibrations forcées.
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*Evolutions de l’amplitude et la phase en fonction de la pulsation réduite  0/ 
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