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I-Systèmes conservatifs: l’oscillateur harmonique.
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• II- Vibrations amorties.

*/ Amortisseur visqueux linéaire de coefficient de frottement a

La masse de l’amortisseur sera supposée négligeable.
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*/Equation des vibrations:
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*Régime critique.

*Régime pseudo-périodique.
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III- Vibrations forcées.
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