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Résumé :

Ce travail s’intéresse au développement des nouveaux algorithmes pour
I'estimation de mouvement entre deux images successives pour des
applications de traitement et codage vidéo. Les techniques par appariement
de blocs sont généralement les plus employées. Dans ce contexte, la meilleure
solution du point de vue qualité est représentée par un algorithme de
recherche exhaustive. Cependant cet algorithme exige une énorme
complexité de calcul. Différentes solutions sous optimales ont été proposées
dans la littérature, mais une approche complete et globale au probleme
manque toujours. Cette thése propose des algorithmes rapides pour accélérer
le processus d'une recherche exhaustive en utilisant différentes métriques.
Les approches introduites, contrairement a plusieurs solutions proposées, ne
sont pas basées sur le domaine spatial, elles utilisent plutdot le domaine
fréquentiel. Les méthodes proposées permettent d’offrir un temps de calcul
déterministe et rapide tout en gardant une qualité d’estimation de
mouvement équivalente a une recherche exhaustive.
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